PROGRAMOWANIE UKLADOW ELEKTRONICZNYCH ARDUINO

Program sterujacy trzema sygnalizatorami sygnalizacji Swietlnej:
// PINY SYGNALIZATOR: 1

constint R1=2;
constintY1l=3;
constint G1 = 4;

// PINY SYGNALIZATOR: 2

constint R2 =5;
constintY2 =6;
constintG2=7;

// PIN SYGNALIZATORA 3 (migajace 26tte)

constintY3 =8;

void setup() {

pinMode(R1, OUTPUT);
pinMode(Y1, OUTPUT);
pinMode(G1, OUTPUT);

pinMode(R2, OUTPUT);
pinMode(Y2, OUTPUT);
pinMode(G2, OUTPUT);

pinMode(Y3, OUTPUT);
// POCZATKOWY STAN — SYGNALIZATOR 1: ZIELONE / SYGNALIZATOR 2: CZERWONE

digitalWrite(G1, HIGH);
digitalWrite(R2, HIGH);

}
void loop() {
// SYGNALIZATOR 1: ZIELONE

digitalWrite(G1, HIGH);
digitalWrite(R1, LOW);
digitalWrite(Y1, LOW);

digitalWrite(R2, HIGH);
digitalWrite(G2, LOW)
digitalWrite(Y2, LOW);

delay(2000);

www.machowczyk.blogspot.com



pulseY3(); // miganie z6ttego 3 w czasie oczekiwania

delay(250);
pulseY3();
delay(1000);

puIseY3(); // miganie zéttego 3 w czasie oczekiwania
delay(250);

pulseY3();

delay(1000);

// SYGNALIZATOR 1: ZOLTE

digitalWrite(G1, LOW);
digitalWrite(R1, LOW);
digitalWrite(Y1, HIGH);

digitalWrite(R2, LOW);
digitalWrite(G2, LOW);
digitalWrite(Y2, HIGH);

delay(1000);

pulseY3(); // miganie zéttego 3 w czasie oczekiwania
delay(250);

pulseY3();

delay(500);

// SYGNALIZATOR 1: CZERWONE / SYGNALIZATOR 2: ZIELONE

digitalWrite(G1, LOW);
digitalWrite(R1, HIGH);
digitalWrite(Y1, LOW);

digitalWrite(R2, LOW);
digitalWrite(G2, HIGH);
digitalWrite(Y2, LOW);

delay(2000);

pulseY3(); //miganie z6ttego 3 w czasie oczekiwania

delay(250);
pulseY3();
delay(1000);

pulseY3(); //miganie z6ttego 3 w czasie oczekiwania
delay(250);

pulseY3();
delay(1000);
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// SYGNALIZATOR 2: ZOLTE

digitalWrite(G1, LOW);
digitalWrite(R1, LOW);
digitalWrite(Y1, HIGH);

digitalWrite(R2, LOW);
digitalWrite(G2, LOW);
digitalWrite(Y2, HIGH);

delay(1000);

pulseY3(); // miganie z6ttego 3 w czasie oczekiwania

delay(250);
pulseY3();
delay(500);

// POWROT DO POCZATKU CYKLU

digitalWrite(Y2, LOW);
digitalWrite(R2, HIGH);

// FUNKCJA MIGANIA SYGNALIZATORA 3

void pulseY3()

{

digitalWrite(Y3, HIGH);
delay(500);
digitalWrite(Y3, LOW);
delay(500);

}

www.machowczyk.blogspot.com



